
Компенсация линейного расширения трубопровода из PP-R CT достигает-
ся, как правило, за счет изменения направления трассы. При этом следует сле-
дить за тем, чтобы трубопровод имел в осевом направлении свободу движения. В 
случае, если изменение направления трассы не представляется возможным, то 
необходимо установить П-образный компенсатор. Компенсаторы, действующие в 
осевом направлении, в большинстве случаев не пригодны и не эффективны. Для 
обеспечения пружинистости трубопровода важен правильный расчет размера 
гибкого компенсатора, который определяется по приведенной рядом формуле.

На рис. 4 и 5 показано изменение длины и ее компенсация. Важно 
правильное распределение неподвижных опор FP относительно необходи-
мых гибких компенсаторов L .S

Рис. 4. Восприятие изменения длины гибким
компенсатором

Рис. 5. Восприятие изменения длины
П-образным компенсатором
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